
ПЕРЕДАЧІ



Більшість сучасних машин створюють за схемою:
двигун передавальний механізм виконавчий (робочий) орган.

Зазвичай, між двигуном і робочим органом встановлюється 
проміжний механізм − передача.

Передача – механізм, який передає рух і силу від двигуна до робочого 
органу машини з перетворенням параметрів руху: обертового 
моменту й частоти обертання.

Загальні відомості про передачі



Чому необхідно використовувати передачі?

1. Двигуни надійно працюють у вузькому діапазоні швидкостей і 
обертаючих моментів.

2. Зі збільшенням частоти обертання електродвигуна зменшується 
його маса й габаритні розміри.

Тому доцільно використовувати високошвидкісні електродвигуни, 
параметри руху яких узгоджуються з параметрами руху робочих 
органів машини за допомогою передачі. и).

Етапи традиційного підходу до проєктування



Існують:
- механічні,
- гідравлічні,
- пневматичні,
- електричні,
- електромагнітні
- комбіновані 
передачі.

Найбільш 
поширеними є 
механічні передачі

Типи передач



2. Залежно від конструктивного оформлення механічних передач та 
за призначенням передатні механізми мають наступні назви:

– редуктор – пристрій, що зменшує частоту обертання від входу 
до виходу з однією величиною швидкості вихідного вала;

– мультиплікатор – пристрій, що збільшує частоту обертання від 
входу до виходу з однією величиною швидкості вихідного вала;

– коробка швидкостей – механізм, призначений для 
ступінчастої зміни частоти (швидкості) обертання веденого вала 
при постійній частоті обертання ведучого шляхом зміни 
передавального числа;

– варіатор – пристрій, що плавно змінює частоту обертання 
вихідного вала при постійній частоті обертання вхідного вала.

Класифікація механічних передач



Кінематичні схеми 
Для аналізу рухів різних органів механічних пристроів 
застосовують спрощені, умовні схеми механізмів, що 
дають наочне уявлення про кінематику та принцип дії 
механізму і в деякій мірі уявлення про їх конструкції. 
Такі схеми називаються кінематичними і для їх 
креслення застосовують умовні позначення по ГОСТ 
2.770-68.



Основні умовні позначення для кінематичних схем



Основні умовні позначення для кінематичних схем



Основні умовні позначення для кінематичних схем



Схеми ряду типових механізмів для ступеневої 
зміни частот обертання



Схеми ряду типових механізмів для ступеневої 
зміни частот обертання



Схеми ряду типових механізмів для ступеневої 
зміни частот обертання



Схеми ряду типових механізмів для ступеневої 
зміни частот обертання



Завдання

Проаналізувати 

кінематичну схему та 

заповнити таблицю.

Д


